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１.主要功能 

BGK-408 型振弦式仪器读数仪是为基康公司生产的系列振弦式传感器配套的电测读数仪表，其

主要特点有： 

（1） 采用全密封便携式结构、薄膜防水面板和带背光的大屏幕汉显液晶面板能胜任全天候

工作环境； 

（2） 采用菜单式人机交互操作，用户可以根据提示任意设定读数仪的初始参数和工作状态； 

（3） 【背光】、【测量】、【类型】、【自动】等快捷键的设定可提高工作效率； 

（4） 内置大容量的静态数据存贮器能在测量显示的同时存贮测值，最多可存储达 1920 支

仪器的数据; 

（5） 配备 RS-232C 通讯接口，可通过计算机及相关通讯软件实现对读数仪的控制、实时监

测、参数下载和数据上传等功能； 

（6） 配备 RS-485 通讯接口，可建立与 BGK-AC 系列自动集线箱之间的无缝连接； 

（7） 外接电源、内置电池供电指示、电池欠电压指示等工作信息指示内容全面、准确； 

（8） 高精度和高稳定性测量； 

（9） 长时间无操作自动关机功能； 

（10） 大容量高效锂离子电池确保长期稳定工作。 

1.1 BGK-408操作面板结构 

BGK-408 型振弦式仪器读数仪采用具有良好手感的薄膜键盘，共设置有【ON】（开机）、【OFF】

（关机）、【 】（背光）、【MEAS.】（测量）、【POS】（激励类型）、【AUTO】（自动）、【SET】（设

置/菜单）、【▲】（上）、【▼】（下）、【 】（Enter 即确认）等按键，其中【 】、【MEAS.】、【POS】、

【AUTO】为快捷键，【SET】键用以实现参数设置功能，并与 【▲】、【▼】、【 】(Enter)作为组

合键使用。BGK-408 面板控制由以下部件组成，参见图 1： 

a) 128×64 点阵液晶显示器，可显示 4 行汉字； 

b) “TRANSDUCER”传感器连接插座:用于连接传感器的接线夹； 

c) “CHARGER”电池充电器插座:用于连接充电器对内置电池充电或外部供电； 
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d) “RS-232/485”－通信插座:用于连接通讯线与集线箱或 PC 通讯；  

e) “ON” “OFF” －电源开、关按键； 

f) “SET”－ 菜单设置按键：用于设置参数或被设置项参数的保存； 

g) “AUTO” －自动测量模式按键：在与 BGK－AC 系列集线箱连接后进行自动读数并存贮

数据，且在任何状态下按“AUTO”键均进入自动测量。 

h) “POS” －传感器激励类型设置按键：用于不同传感器的激励范围设置。 

i) “MEAS” －测量按键：在任何状态下按下该键后立即进入测量状态。 

j) “ ”－背光开关按键，按一次开启背光，再按一次关闭背光。 

k) “▲ ▼”－上、下选择按键：用于设置存储地址或对菜单进行设置时组合使用； 

l) “ ”（Enter）按键：在测量状态用于数据存贮的确认，在设置状态用于选择项的切换或

确认。 

 

POS 

 

图 1 BGK-408 操作面板布局 

开机后按下任一键均可听见读数仪内置蜂鸣器发出的“嘀”声，同时液晶显示器将显示信息予

以响应键盘的操作。 

注意：尽管 BGK－408 读数仪操作面板采用具有良好手感的薄膜按键键盘，但在使用时注意不

要使用指甲或其它硬物来按压按键，而应使用指肚来操作，以免造成按键变形或失效。 
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1.2 接口介绍 

1.2.1 传感器接口 

BGK-408 型振弦式仪器读数仪配备专用测试电缆以便接入被测仪器，电缆的一端是一个 10 芯

的航空插座，连接 BGK-408 振弦式仪器读数仪面板上标有“TRANSDUCER”（如图 1）的插座上，

另一端是一组带有五根不同色标导线的鳄鱼夹，其中“红”、“黑”这组引线与被测仪器的振弦信号

输出端连接，“绿”、“白”导线与被测仪器的温度信号输出端连接，上述导线不分极性，即：“红”

和“黑”的接线位置可以互换，“绿”和“白”接线位置可以互换。黄色线夹用于连接仪器的屏蔽线。 

在使用基康产品时，鳄鱼夹颜色和振弦仪电缆上相同颜色的导线相连。 

1.2.2 通讯接口 

BGK-408 型振弦式仪器读数仪设计有 RS-232C 和 RS485 的输出接口，在面板的对应位置有明

显的标识“RS-232/485”（如图 1）。 

通过专用电缆，可实现： 

a.) RS－232C 建立与 PC 机或便携计算机的 9 芯 RS232 的通讯连接； 

b.) RS－485 建立与 BGK-AC 自动接线箱的通讯连接。 

1.2.3 外接电源接口 

BGK-408 型振弦式仪器读数仪设计有外接电源接口，该接口在面板的对应位置有明显的标识

“CHARGER（充电）”（如图 1）。 

当外接电源向读数仪供电时，在读数仪液晶屏显示的开机菜单（如图 2 所示）的左上角会出现

“ ”交流供电图标，当由内置的备用电池供电时，在读数仪液晶屏显示的开机菜单的右上角会出

现 “
 

”图标，当电池欠电压时，则出现“ ” 图标。外接电源接入时还同时对内置备用电池充电，

当电池电压充至设定电压上限时，自动关断，保护电池不被过充。 

BGK-408 型振弦式仪器读数仪采用外接电源或电池供电方式其测量结果不会有任何差别。 
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2 初步使用 

2.1 开机操作 

按下面板上的“ON”键启动电源，BGK-408 型振弦式仪器读数仪开始工作，液晶屏出现开机

菜单（如图 2）。如在开机前已接上了仪器，则直接进入测量功能。 

北京基康   

弦式仪器读数仪 

2004-03-21 

15：34：52 

图 2 开机后的显示界面 

开机后，BGK-408•内部进行系统自检，检查项目包括贮存器、电池电压和实时时钟等。右上角

显示的符号“ ”表示当前为电池供电模式（电池欠压则为“ ”），若正在为读数仪充电，则显示“ ”

符号，表示外接电源已经接入。 

开机后，当电池电压不足且未接入外接电源时，读数仪将显示图 3 所示的界面。读数仪将在 15

分钟后自动关机，此时应对读数仪及时充电。 

 

  电池欠压请充电！ 

  15 分钟后关机！ 

 

图 3 电池电压不足的界面 

在下述情况下读数仪将自动关机： 

a) 在电池供电状态下，在超过 15 分钟的时间内没有键盘操作，读数仪将自动关机; 

b) 在电池供电状态下，电池出现欠电压指示，即使对读数仪有键盘操作，读数仪将出现图 3

所示界面并在 15 分钟后自动关机。 

正常情况下，开机后自检将在 1 秒内完成。BGK－408 读数仪具有在自检后自动识别是否已经

接入传感器的功能，若此时没有接入任何传感器或在自检结束后接入传感器，读数仪将一直保持开

机界面，直至手动切换到其它快捷测量状态或关机。若在开机前接入传感器，读数仪将在自检结束

后立即切换到“测量”模式，并显示当前仪器的模数与温度。 
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模数：00－01－01 B 

   2583.8 F 
温度： 

       23.6℃  
图 4 自检后自动进入测量模式的界面 

若已接入传感器，自检结束后进入正常测量模式后，其激励类型为上次关机前设置的激振方式，

以适应大多数基康系列振弦传感器的测量。若没有接入仪器，则需按“测量”键进入状态。 

2.2 仪器类型及其设置 

为适应不同的传感器类型，BGK－408 读数仪设有 6 种激励类型范围，这些档位可在正常测量

状态下随时根据需要进行设置。 

开机并进入正常测量状态后，在测量时均应根据仪器的类型设置相应的激励类型，表 1 为基康

传感器(包含美国基康、北京基康)的对应 BGK－408 的激励类型。 

表 1 传感器类型配置对照表 

激励类型 

（档位） 
基康传感器类型 显示结果 单位 频率范围 (Hz) 

A 所有传感器 

f210-3 

 

F 或 

Digits（字） 

 

450-5000 

B 

4300BX,4400, 

4500,4600,4700, 

4800,4900/11 系列 

1200-3500 

C 4000/4200 400-1200 

D 4100 1800-3500 

E 4300EX 2500-6000 

F 其它 2500-4000 

操作方法：按“MEMS（测量）”键进入状态后，出现图 5 界面： 

 

B 表示当前激励类型，

应与传感器类型匹配 

F 表示模数，HZ 表示

频率 

 

表示当前的存储地址，分别为: 

存储页面－箱号－通道号 

℃ 表示温度，Ω表

示电阻 
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图 5 常规测量的显示界面 

按动“POS（激励类型）” 键，直至右上角的激励类型(将依次按 A-B-C-D-E-F-A 循环变化)符合

要求为止，此时显示的读数即为该类的仪器读数。 

若要保存当前激励类型，必须按“SET”键才能保存当前的激励类型，然后再按“MANS”键进入测

量模式，这样操作即使在关机后再开机，读数仪将以关机前所保存的激励类型进行测量。 

注：若设置的激励类型与仪器类型不符，在测量过程中读数有可能不稳定或无读数现象，甚至

是错误的。 

2.3 快捷测量 

2.3.1手动测量（MEAS）模式 

任何状态下按“MEAS”键均可立即进入测量模式。 

常规测量指正常情况下对 BGK－408 读数仪进行手动测量的操作,在测量过程中，可将仪器读数

按照指定的存储器起始地址依序保存在读数仪中。以测量 BGK－4000 型应变计为例，其做操作步

骤如下： 

开机后按“MEAS”键进入常规测量状态，见图 6； 

模数：00－01－01 B 

   _ _ _ _ _ _ _ _  F 
温度： 

      _ _ _ _ _ _ _ _℃  
图 6 常规测量模式界面 

1) 根据仪器类型，按“POS”键选择适合的激励类型，如选择“C”档。按下该键可在 A-F 间改变

激励类型。 

2) 将传感器与读数仪相连接，则显示图 7 所示界面； 

00－01－01    B 

模数： 

    2583.8 F 

温度： 

       23.6℃ 
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模数：00－01－01 C 

   924.2 F 
温度： 

       24.3℃  
图 7 常规测量界面 

3) 记录当前读数，如需手动存储当前读数，则按“ ”键，此时当前读数存入读数仪 00－01

－01 位置，读数存储后，显示器将在瞬间显示图 8 所示信息： 

数据已储存， 

请接下支仪器！ 

图 8 数据存储的指示信息 

4) 如果读数仪没有接入下一支仪器，则显示图 9 所示信息,注意仪器存储位置编号已经自动递

增为 00－01－02； 

模数：00－01－02 C 

   _ _______ F 
温度： 

      ________℃  
图 9 自动记录后的界面 

5) 如需改变当前存储的地址，可操作“▲” 或“▼”键，如仅需改变通道号，则直接按一

下“▲” 或“▼”  即可。若要快速改变通道号，则一直按住“▲” 或“▼”键不放，

通道号及箱号可依次快速递增或递减，直到符合要求时释放按钮。若要改变存储页面，请

参照主菜单设置章节。 

6) 连接下一支传感器重复第 4）步的操作。 

2.3.2自动测量（AUTO）模式 

在任何状态下按“AUTO”均可立即进入自动测量模式（仅限连接 BGK-AC 集线箱时操作有效）。 

“自动测量”工作状态主要用于 BGK-408 读数仪与 BGK－AC 系列集线箱之间的通讯连接而实

现数据的自动采集与储存。 

“自动测量”状态下，当传感器与 BGK－AC 系列集线箱建立正确的连接后并将传感器信号线、

读数仪－集线箱专用通讯线（选购件，需另外购买）与读数仪连接妥当后，开启读数仪与集线箱电
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源，按读数仪“AUTO”键，BGK-408 读数仪可自动识别集线箱的箱号及通道数量，然后逐台集线

箱、逐通道叫点测量。 

在测量过程中，读数仪还将根据集线箱各通道仪器的接入情况判断是否有仪器接入。注意在同

一通道中，振弦式仪器有两只传感器，一支为主传感器（振弦），另一支为辅传感器（温度计），测

试过程如下： 

1) 若该通道有仪器接入且主、辅传感器均接入，则测量该通道的传感器，并存储读数； 

2) 若该通道主、辅传感器导线均开路（或没有接入传感器），则不测量并速跳越至下一通道； 

3) 若同一通道中仅有一只传感器开路，则仅测量该传感器，开路的则快速跳越； 

4) 若同一通道中主、辅传感器均失效，但导线没有开路时，仍作为正常传感器测量，此时无

读数或为无效读数； 

5) 对于没有传感器的通道，BGK-408 读数仪将不做任何测量迅速跳越。 

2.3.2.1单箱自动测量 

单箱自动测量为将读数仪与单个集线箱直接连接进行的测量，测量方法为： 

1) 结合图 1，将读数仪－集线箱专用通讯线（选购件）一端插入读数仪的通讯插座，另一端

插入集线箱的通讯插座，见图 10。 

2) 将传感器信号电缆与机箱信号电缆对应相连； 

 集线箱 1＃ 

 

RS485 
A  B 

 

传感器信号输出 

黑 红 绿 白 屏 

 

 

 

BGK-408 读数仪 

 

RS485 

 

传感器信号输入 

传感器 

信号电缆 

通讯控制 

信号电缆 

 

图 10 单箱自动测量的连接 

3) 若集线箱电源已经关闭，则开启集线箱电源。 

4) 开启读数仪电源，进入“SET”菜单，按“▲” 或“▼”键选择存储页面 00 或 01（默认

页面为 00），按“ ”键确认存储页面。 

5) 按“AUTO”自动键，读数仪将显示以下界面，并自动按照箱号、通道号对传感器进行测
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量、显示读数并保存在相应的存储区域。 

 

自动测量 

    

请 稍 侯 …      

 

模数：00－01－01 B 

  ×××× .×F 
温度： 

       ×× .×℃  
图 11 自动测量显示的界面 

6) 接入另一台传感器集线箱，执行步骤 4）。 

注意事项： 

1) 集线箱编号不可重复，应在 01～15 之间选取； 

2) 同一页面存储的集线箱数量不可大于 15 台，多于 15 台集线箱时应选择另一页面存储，且

允许箱号重复一次； 

3) 允许将通讯线与传感器信号线加长至 1200 米，用于遥测。 

4) 适合振弦传感器或同类传感器接入同一台集线箱测量。 

2.3.2.2多箱组网测量 

将 2 台以上不多于 15 台的 BGK－AC 系列集线箱所有通讯线、传感器信号输出线首尾相接或并

联，形成一个网络，注意通讯线 A、B 线分别并接在一起(详细的连接方法见《BGK－AC32/64 自动

集线箱使用手册》)，将集线箱的箱号进行设置，使箱号从 01 开始直到 15，同一网络中不允许有相

同的箱号存在。 

图 12 为多箱组网测量的连接示意图。 
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集线箱 1＃ 

 

RS485 

A  B 

 

传感器信号输出 

黑 红 绿 白 屏 

 

集线箱 2＃ 

 

RS485 

A  B 

 

传感器信号输出 

黑 红 绿 白 屏 

 

集线箱 15＃ 

 

RS485 

A  B 

 

传感器信号输出 

黑 红 绿 白 屏 

 

…… 

 

黑 

红 

绿 

白 

屏 

 

 

 

BGK-408读数仪 

 

RS485 

 

传感器信号输入 

 

图 12 BGK-AC 集线箱组网测量示意图 

 

在“自动测量”模式下，需预先用软件设置各箱与各通道仪器类型相匹配的类型、显示模式等。 

多箱组网测量有两种接线方式，一种为早期的 BGK-AC 系列集线箱，其集线箱上均设有两个 RS

通讯接口与两个传感器信号输出接口，通讯接口与传感器信号接口在内部分别并联，其端子定义完

全相同。连接时只需将相邻集线箱的通讯插座用配套插座首尾相连，读数仪连接至首台或末台集线

箱上的对应插座即可，见图 13。 

 

图 13 集线箱首尾连接组网图 

近期的集线箱产品均设一个通讯接口与一个传感器信号接口，连接时可参照上图将相邻集线箱

的通信线的 A、B 端子分别并联，再将各传感器信号输出同色芯线并联，最后将读数仪的通讯线与

集线箱通讯线的连接，再把集线箱的传感器信号输出线与读数仪的信号输入线对应连接，执行下述

 

集线箱 1 

 

集线箱 2 

 

集线箱15 …… 

接 BGK-408 RS485 通讯端子 

接 BGK-408 读数仪 

传感器接线夹 

RS485 通讯

线 

RS485 通讯线 

传感器信号线 传感器信号线 
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步骤： 

1) 确认连接的通讯线及传感器信号线连接无误； 

2) 确认所有集线箱电源已经接通； 

3) 开启读数仪电源，按“SET”进入设置菜单，用“▲” 或“▼”键选择存储页面为 00 或 01（默认

页面为 00），再按“ ”保存并退出当前设置，进入主菜单。 

4) 按“AUTO”自动测量键，读数仪将显示图 14 所示界面，并自动逐箱号、逐通道号对传感器

进行测量、显示读数并保存在相应的存储区域。 

 

自动测量 

    

请 稍 侯 …      

        

模数：00－01－01 B 

  ×××× .×F 
温度： 

       ×× .×℃  
图 14 组网自动测量显示界面 

5) 读数仪将自动识别集线箱的编号、通道数量以及仪器的实际接入数量逐箱逐通道叫点测

量，对于没有传感器的通道，读数仪将自动跳越，同时在读数仪上显示传感器的读数，并

自动保存在读数仪中。每通道的测量时间小于 2 秒。 

注意： 

1） 对于超过 15 台集线箱的多箱测量必须分 2 个页面存储； 

2） 超过两个网络的可采用在测量完毕将数据传回 PC 机后再次测量，或采用两台以上的读数

仪进行测量； 

3） 所有集线箱的安装应控制在 1200m 范围之内； 

4） 远距离遥测时，读数仪与距离最远处集线箱之间的距离不应大于 1200m； 

5） 每台连接前均需用读数仪进行检查，以确定通讯线与传感器信号输出线的线序是否有误、

各传感器是否工作正常，只有检查无误才可进行连接； 

6） 测量时若发现未对某集线箱进行测量或无读数，应检查相应集线箱的电源处于开启状态，

同时还需检查通讯线，传感器信号输出线是否连接正确。 
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3.主菜单功能介绍 

下列介绍中，凡涉及“箱号”或“通道号”的名词，其意义不仅在于与集线箱相连接使用，如“通道号”

也可理解为手动测量存储时的仪器号或保存地址。 

3.1 主菜单操作界面 

在开机菜单界面下，按“SET”键进入主菜单，出现如下图所示界面。在进入主菜单操作界面后，

可以通过按“▲”或“▼”键来改变菜单选项，光标（图 15 中以黑色长方形表示）或菜单内容会随着菜

单选项的变更作相应的移动或变化。“ ”键按下后，则光标所对应的项被选则，并执行该选项的操

作程序。 

 

 

 

 

 

图 15 主菜单操作界面 

3.2 菜单选项 

BGK-408 型振弦式仪器读数仪共设有如下菜单选项：①“存贮首址”；②“存贮页面”；③“数据清

除”；④“数据恢复”；⑤“定时关机”；⑥“数据浏览”；⑦“时间设定”；⑧“显示模式”；⑨“退出”。 

3.2.1 “存贮首址” 

存储首址是用于在手动测量状态并需要储存时，设定数据存储的起始地址。在主菜单中选择并

执行“存贮首址”选项，出现图 16所示界面。 

 

 

 

 

 

图 16 “存贮首址”操作界面 

存 贮 首 址 

页号―箱号―仪器号 

 00―01―01 

菜 单 选 项 

1. 存贮首址  

2. 存贮页面 

3. 数据清除 
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刚进入这一状态时，光标（图中以粗下划线表示）在“箱号”所在位置，按一次“ ”键，光

标从“箱号”所在位置移动到“通道号”所在位置，再按一次“ ”键，光标从“通道”所在位置

移动到“箱号”所在位置，即来回在两者之间移动。 

在光标指示位置，可以通过“▲” 键或“▼”键来修改数据，若无须更改，则通过按“ ”键，

使光标移动到下一位置。数据变更的规则为： 

a) “箱号”对应的变量在“01”至“15”范围内变换； 

b) “通道号”对应的变量在“01”至“64”范围内变化； 

c) 按一次“▲” 键后马上释放，则光标对应的变量递增 1；若光标落在“箱号”或“通道号”位置

上，按 “▲” 键超过 1 秒钟不释放，则光标对应位置上的数据将快速增以提高工作效率； 

d) 按一次“▼” 键后马上释放，则光标对应的变量递减 1；若光标落在“箱号”或“仪器号”位置

上，按 “▼” 键超过 1 秒钟不释放，则光标对应位置上的数据将快速递减 1 以提高工作效

率。 

在“存贮首址”界面状态，按“SET”键，则保存并退出当前设置，数据指针不变，并回到“主菜单”

状态。 

注意：设定好箱号与通道号后，必须按“SET”键方可存储设定存储首地址，否则将不予保存。 

3.2.2 “存贮页面” 

在主菜单中选择并执行“存贮页面”选项，则出现如图 17 所示界面。 

 

 

 

 

 

 

图 17 “存贮页面” 操作界面 

在进入“存贮页面” 操作界面后，可以通过“▲”或“▼”按键变更光标（图中以黑色长方

形表示）位置。按“ ”键后，则光标所对应的选项被选中，同时存贮页面信息被更改并保存至

SRAM 的相应存贮单元中，程序返回主菜单界面（如图）。 

注意：由于对菜单选项的变更情况作了实时记录，每次返回主菜单界面时的菜单选项内容或光

标位置可能与图 3 所示内容不一致，只要被显示的菜单选项内容符合菜单选项集合定义的内容，便

属于正常现象。 

存 贮 页 面 

1．  0  0    

2．  0  1 
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3.2.3 “数据清除” 

在主菜单中选择并执行“数据清除”选项，则出现如图 18 所示提示信息。 

 

 

 

 

 

图 18 “数据清除”提示信息 

在进入“数据清除” 状态后，保电 SRAM 内的所有历史测值记录均被置上删除标记，这样在“数

据浏览”的时候显示“无记录”，在“数据上传”的时候作“不上传”处理。待“数据清除”结束后，程序自动

返回主菜单界面（如图 3） 

注意：由于对菜单选项的变更情况作了实时记录，每次返回主菜单界面时的菜单选项内容或光

标位置可能与图 3 所示内容不一致，只要被显示的菜单选项内容符合菜单选项集合定义的内容，便

属于正常现象。 

3.2.4 “数据恢复” 

在主菜单中选择并执行“数据恢复”选项，则出现如图 19 所示提示信息。 

 

 

 

 

 

 

 

图 19 “数据恢复”提示信息 

在进入“数据恢复” 状态后，保电 SRAM 内的所有被置上删除标记的历史测值记录均做恢复处

理，这样在“数据浏览”的时候又能被完整显示 ，在“数据上传”的时候能正常上传。待“数据恢复”结束

后，程序自动返回主菜单界面（如图 15）。 

注意：由于对菜单选项的变更情况作了实时记录，每次返回主菜单界面时的菜单选项内容或光

标位置可能与图示内容不一致，只要被显示的菜单选项内容符合菜单选项集合定义的内容，便属于

正常现象。 

数 据 清 除 

请 稍 候 … 

数 据 恢 复 

请 稍 候 … 
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3.2.5 “定时关机” 

在主菜单中选择并执行“定时关机”选项，出现如图 8 所示界面。 

 

 

 

 

 

 

图 20 “定时关机” 操作界面 

 

在进入“定时关机” 操作界面后，可以通过“▲”或“▼”按键变更光标（图中以黑色长方形

表示）位置。“ ”键按下，则光标所对应的选项被选中，同时“定时关机”信息被更改并保存至

保电 SRAM 的相应存贮单元中，程序返回主菜单界面（如图 15）。 

注意： 

1) 无论在使用中是否对按键进行操作，菜单中的定时关机选项为强制定时关机；  

2) 定时关机时间为从设置确认后开始计时，15 分钟后关机； 

3) 定时关机由于对菜单选项的变更情况作了实时记录，每次返回主菜单界面时的菜单选项内

容或光标位置可能与图 15 所示内容不一致，只要被显示的菜单选项内容符合菜单选项集

合定义的内容，便属于正常现象。 

3.2.6 “数据浏览” 

BGK-408 提供已储存数据的查看浏览功能，用以浏览存储器内的所有测值。 

首先确认需浏览的存储页面，在主菜单中选择并执行“页面”选项。然后再执行“数据浏览”选项，

出现如图 21 所示界面。 

模数：00－01－01 B 

     2583.8 F 

温度： 

        23.6℃  
图 21 “数据浏览”操作界面 

显示的信息中，包含当前的页面－箱号－通道号、激励类型（A～F）、模数 F（或频率，单位

Hz）与温度℃ （或电阻，单位 Ω）。若设定的显示模式为“频率和电阻”则测值结果的显示内容为：

定 时 关 机 

1．  启 用    

2．  禁 用 
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频率：******.**Hz, 电阻：*****Ω； 若设定的显示模式为“模数和温度”则测值结果的显示内容为：模

数：******.*F, 温度： ****℃（注：当使用非基康的温度传感器时，显示的温度可能是错误的，因此

建议非基康温度传感器时显示设置为“频率和电阻”）。在当前状态下再按“ ”键，可以查看测量时间,

见图 22，再按“ ”键即返回图 21 所示的界面。 

若被选中的测值记录为空或已经被清除，在“频率和电阻”显示模式下，显示结果为：频率：

-------Hz, 电阻：----Ω；在“模数与温度”显示模式下，显示结果为：模数：-------F, 温度：----℃。此

时再按“ ”键则显示“无数据”，见图 23。 

 

00－01－01 

测量时间 

2 0 0 4 - 3 - 1 2  1 5： 0 0  

图 22 测量时间显示界面 

进入测量时间显示状态时，最上一行显示的是该页面的首地址 00－01－01，此时可以通过“▲” 

键或“▼”键改变通道号，此时最下行显示的信息为被显示测值记录的存贮时间信息，显示格式为：

“年份-月-日 时:分”。若被选中的测值记录为空或已经被清除， 则显示“无数据！”，见图 23。 

 

 

 

 

图 23 无测值记录信息界面 

要改变箱号，须在通道号递增为“64”或递减为“01”后自动改变箱号。若需将箱号 01 改变

为 02，可连续按“▲” 键来实现箱号的改变，即从地址 00－01－64 改变为地址 00－02－01。反

之按 “▼” 键。 

需要注意的是： 

a) “箱号”对应的变量在“01”至“15”范围内变换； 

b) “通道号”对应的变量在“01”至“64”范围内变化； 

c) 按一次“▲” 键后马上释放，则光标对应的变量递增 1，若光标落在“箱号”或“仪器号”位置上，

按 “▲” 键超过 1s 中不释放，则光标对应位置上的数据将快速递增 1 以提高工作效率； 

d) 按一次“▼” 键后马上释放，则光标对应的变量递减 1，若光标落在“箱号”或“通道号”

位置上，按 “▼” 键超过 1s 钟不释放，则光标对应位置上的数据将快速递减 1 以提高工作

效率。 

 

00-01-01 

 

 无数据！ 
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在 22 或图 23 信息界面下，按“菜单”键，程序返回主菜单界面（如图 15）。 

注意：由于对菜单选项的变更情况作了实时记录，每次返回主菜单界面时的菜单选项内容或光

标位置可能与图 15 所示内容不一致，只要被显示的菜单选项内容符合菜单选项集合定义的内容，

便属于正常现象。 

3.2.7 “时间设定” 

在主菜单中选择并执行“时间设定”选项，出现如图 24 所示界面。 

 

 

 

 

 

 

 

图 24 “时间设定” 操作界面 

图 24 中的十进制数所对应的显示内容表示：世纪码和年份-月-日-星期；时：分。 

刚进入这一界面时，光标（图中以粗下划线表示）在“世纪码”所在位置，按一次“ ”键，光标从

“世纪码”所在位置移动到“年份”所在位置，再按一次“ ”键，光标从“年份”所在位置移动到“月”所在位

置，再按一次“ ”键，光标从“月”所在位置移动到“日”所在位置，再按一次“ ”键，光标从“日”所在

位置移动到“星期”所在位置，再按一次“ ”键，光标从“星期”所在位置移动到“时”所在位置，再按一

次“ ”键，光标从“时”所在位置移动到“分”所在位置，其中任何时间位置若按一次“SET”键，则保存

当前设置并退出时间设置状态，回到“主菜单”状态。 

在光标指示位置，数据可以通过“▲” 键或“▼”键变更，若无须更改，则通过“ ”键，使光标移

动到下一位置。数据变更的规则为： 

a) “世纪码”对应的变量在“00”和“99”之间变化; 

b) “年份”对应的变量在“00”至“99”范围内变化； 

c) “月”对应的变量在“01”至“12”范围内变化； 

d) “日”对应的变量在“01”至“31”范围内变化； 

e) “星期”对应的变量在{“Mon.”、“Tue.”、“Wed.”、“Thu.”“Fri.”“Sat.”“Sun.”}集合范围内变化； 

f) “时”对应的变量在“00”至“23”范围内变化； 

g) “分”对应的变量在“00”至“59”范围内变化； 

时 间 设 定 

 

2003 – 01 – 01 - Wed. 

 
12 : 30 
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h) 按一次“▲” 键后马上释放，则光标对应的变量增 1，若光标落在“世纪码”、“年份”、“月”、

“日”、“时”和“分”位置上，按 “▲” 键超过 1s 中不释放，则光标对应位置上的数据将快速增

1 以提高工作效率； 

i) 按一次“▼” 键后马上释放，则光标对应的变量减 1，若光标落在“世纪码”、“年份”、“月”、

“日”、“时”和“分”位置上，按 “▼” 键超过 1s 中不释放，则光标对应位置上的数据将快速递

减 1 以提高工作效率。 

在“时间设定” 操作界面，按“ ”键，光标会在“年－月－日－星期－时－分”之间顺序并循环切

换。 

注意：由于对菜单选项的变更情况作了实时记录，每次返回主菜单界面时的菜单选项内容或光

标位置可能与图 15 所示内容不一致，但只要被显示的菜单选项内容符合菜单选项集合定义的内容，

便属于正常现象。 

3.2.8 “显示模式” 

在主菜单中选择并执行“显示模式”选项，出现如图 25 所示界面。 

 

 

 

 

 

 

图 25 “显示模式” 操作界面 

在进入“显示模式” 操作界面后，可以通过“▲”或“▼”按键变更光标（图中以黑色长方形表示）位

置。“ ”键按下，则光标所对应的选项被选中，同时“显示模式”信息被更改并保存至 SRAM 的相应

存贮单元中，程序返回主菜单界面。在使用其它厂家生产的传感器时，建议选择“频率和电阻”模式。 

相关定义： 

a.)频率：被测仪器的固有频率测值（单位：Hz,范围：400Hz—5000Hz）； 

b.)电阻:被测仪器自带温度电阻测值(单位：Ω，范围：300Ω—30KΩ); 

c.)模数：被测仪器频率测值的平方再除以 1000，即： 

32 10fF  (单位：F 或 Digit，范围：160F—25000F); 

d.)温度：被测仪器所在位置的温度测值(单位：℃，范围：-30℃— +85℃)，它与温度电阻之间

显 示 模 式 

1．频率和电阻       

2．模数与温度 
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存在如下关系（仅适用于基康 YSI-44005 半导体温度传感器）： 

15.273
)LnR(C)LnR(BA

1
T

3



  

其中：   T＝摄氏温度 

LnR =阻值的自然对数 

A=1.4051×10-3(在-50 至+150℃范围内计算有效) 

B=2.369×10-4 

C=1.019×10-7 

    注：非基康温度传感器请参照相关厂家的技术手册进行计算处理。 

3.2.9 “退出” 

在主菜单中选择并执行“退出”选项，程序返回至开机菜单界面（如图 2）。 

4 维护保养 

4.1 日常维护 

BGK-408 型振弦式读数仪虽然在设计上能胜任全天候的野外工作环境，但仍需要进行常规维护

以期达到最好的使用效果和最佳的可靠性。 

1）清洁 

用沾了肥皂和水的软抹布对读数仪的机壳和面板作定期的清洁。 

注意事项： 

a) 在清洁读数仪的面板的时候，请不要使用任何类型的溶剂; 

b) 请勿将任何类型的碎屑沾到面板上； 

c) 防止水等液体进入读数仪面板上各插座端子内。 

2）充电 

BGK-408 读数仪内置高容量锂离子电池，尽管内部设有完善的充放电保护电路，若不按照正常
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的操作程序使用，将会大大缩短电池的使用寿命。 

应在使用中采取如下措施： 

a) 新出厂时的电池是未被充满的，其电量约为电池额定容量的 20％左右，收到读数仪后不必

充电可立即投入使用，待在开机或使用过程中提示“电池欠压请充电”时再进行初次充电，以

激活电池容量； 

b) 初次充电的时间应控制在 48 小时以上。以后每次充电的时间不少于 24 小时，电池的充电时

间为 24 小时充满容量的 80％，48 小时完全充满。 

c) 充电应在使用过程中提示“电池欠压请充电”时再进行充电； 

d) 允许在读数仪开机状态进行充电及使用，但充电的时间应比额定时间长。 

e) 读数仪长期不使用时应将电池放空后储藏，尽管如此，建议每隔半年对读数仪进行一次完全

充放电。 

4.2 率定 

读数仪需要定期地（每年）送回生产厂家或法定计量机构进行检验和率定。 

4.3 简单故障处理 

下面是一些普通的经验性问题和修复措施，未提及的故障问题请向生产厂家咨询。 

1 ）读数仪不能正常开机 

可能是内置电池没电了，请使用外接电源，如果读数仪仍不能正常开机，请送回生产厂家检修。

若使用外接电源，读数仪能正常开机工作了，请对内置电池充电 8-12 小时，后撤消外接电源，若读

数仪能正常工作，则故障解除，若仍不能正常工作，则需更换内置电池。 

2）充电后，电池坚持工作的时间太短 

可能是内置电池到使用寿命了，请向读数仪生产厂家询问或预订同类电池以便更换。 

3） 读数仪不能显示被测仪器的测量结果 

检查鳄鱼夹与被测仪器导线的连接是否可靠，如果正常，用欧姆表检查被测仪器的的阻值，若

在 90  180Ω 之间，基本上说明连接正常，请更换激励类型，依照 D→E→F→A→B→C 的顺序逐

个试验，若在某个激励类型下能测到稳定的数据，故障排除。若在所有激励类型下均不能获得正确
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的测值，请另外选择一支仪器，按照上述方法再做一次，若能获取稳定的测值，则说明第一支被测

仪器已经损坏，若仍不能获得正确的测值，则可能是读数仪出现电路故障了，请及时返回生产厂家

以便检修。 

4）读数仪测值不稳定或无读数 

可能选择了不正确的激励类型，请更换激励类型，依照 D→E→F→A→B→C 的秩序逐个试验，

若在某个激励类型下能测到稳定的数据，就结束激励类型变更操作。 

5）RS232 通讯不正常 

请检查以下项目：a.)通讯软件的通讯格式设置，读数仪的通信帧格式为：8 位数据,无奇偶校验，

1 个停止位，波特率 9600bps; b.)RS232 的硬件部分是否正常，包括连接线、输入/输出端口是否可

靠连接；c.)连接线长度是否超标，RS232 的连接线长度最好不要超过 10m。 

若上述检查正常而通讯仍无法正常，请及时返回生产厂家以便检修。 

4.4 可靠性限度及保修 

BGK-408 型振弦式读数仪是为基康公司生产的振弦式仪器专门设计的，因此，基康公司不

保证它肯定适用于其它公司的同类产品。我们只承诺对基康公司的振弦式仪器尽力保证可靠的操作。 

我们保留随时修改使用说明书和更改读数仪设计，而不必通知用户的权利。 

保修期限 

对非人为损坏造成的电气故障等质量问题免费保修一年，电池保修 6 个月。读数仪系统软件终

生免费升级。 

保修范围 

基康仪器股份有限公司负责对因质量原因产生的故障或瑕疵实施免费保修。保修的范围为整机

内的电气部件、充电器。通讯线、测试线夹等消耗件或易损件不在保修范围内。 

当出现下列情况之一，本产品不实行免费保修，负责维修并酌情收取费用： 

1） 超过保修期限的； 

2） 正常磨损或消耗的； 

3） 未按产品使用说明的要求使用、维护或维护不当、保管而造成损坏的； 

4） 未经授权的维修或自行维修的； 

5） 因不可抗力造成损坏的； 
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6） 人为损坏或未得到本公司授权自行开启检修的。 

此外，若有新的升级的软件版本，在用户同意的前提下，基康公司终身免费负责对 BGK-408

读数仪系统软件（包含通讯软件但不包含其它软件）免费升级，但用户需承担往返运输费用。 

基康公司保证产品在制造中是无缺陷的，对用户适当或不适当地使用 BGK-408 型振弦式读数仪

而直接或间接地造成超出读数仪购买价格的索赔、损坏、毁坏，基康公司均不承担责任。 

5 BGK-408 外部特征信息 

外部特征 

显示  128×64 点阵式液晶显示器 

箱体尺寸  ( L)166 mm×(W)126mm×(H)136mm 

重量 1.5Kg 

温度范围  -10℃～+ 50℃ 

电池  7.2V4AHr 锂离子电池 

工作时间  24 小时以上（连续工作） 

功耗 小于 1.5W 

外接电源 

输入电压 220VAC，47～63Hz 

输出电压  9VDC,1500mA 

功耗  最大 15W 
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附录 A BGK-408通讯及设置软件使用方法 

BGK-408 通讯软件是用于读取读数仪已存储数据的软件，此外还用于 BGK-408 与 BGK-AC 集

线箱的通道配置设置。 

A.1 读数仪存储数据的读取 

1) 用 BGK-408 读数仪标配的 RS-232 通讯线与电脑的串口相连，从 “开始 ”菜单运行

COMMTEST408 通讯软件。 

 

2) 点击“串口设置”，选取读数仪通讯电缆与计算机上相应的连接端口（如 COM1 或 COM2…

等），并确认端口无误。如果端口号被占用，会在启动时显示“当前设定的串口号不能使用，请更改

串口号”的提示，此时须将端口号设置为有效的正确端口号。 

 

3) 点击“读取数据”，此时所有存储在读数仪内的数据将以列表的方式显示在窗口中,注意被显

示的读数是将读数仪中 00 及 01 页面所保存的读数全部显示在列表中。除非页面或通道中没有任何
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读数才不会显示。 

 

4) 点击“保存数据”，将会弹出一个文件保存格式保存界面，允许保存的格式有 Access、Excel

及 Txt(文本文件)三种，选取保存的格式并指定保存的路径后，点击“确定”即可将数据文件保存在指

定的文件夹中，当选择电子表格格式保存时，点击确定按键后会自动打开电子表格并显示刚才存储

的数据。默认的存储格式为 Access 数据库文件，默认路径为本软件的安装目录。被保存的数据文

件名是以数据列表中最后一条记录的日期时间命名的，如“0809231039”，表示该数据文件中最后一

条记录的读数的时间为 2008 年 9 月 23 日 10 点 39 分。 

 

5) 如需查看或浏览数据，需注意如下几点： 

 若保存为 Access 数据库格式，你的计算机中必须安装有 Micsoft Office Access 数据

库方可打开浏览或链接到第三方数据处理软件进行数据处理及分析； 

 若保存为 Excel 格式，计算机安装有 Office Excel（电子表格）即可浏览或链接到第三

方软件进行数据处理； 
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 若保存为 Text 文件格式，可使用记事本或写字板程序打开浏览。TXT 文件格也可使用

电子表格等软件打开，其数据格式为：每个通道为 1 条记录，每个记录中的字段以 TAB

制表符分隔，且在记录的末尾以回车符换行。 

 所有测量的数据文件均包含存储页面、箱号、通道号、测量时间、频率及电阻、模数

与温度。 

A.2 BGK-408 与 BGK-AC 集线箱组网通讯的通道配置设置方法 

2.1. 1～15 台集线箱配置 

本方法仅适用于 BGK-408 配合 BGK-AC 自动集线箱对所有基康振弦式仪器进行自动测量，不

适合其它仪器的自动测量。 

当使用 BGK-AC 集线箱与 BGK-408 实施数据的自动采集时，由于接入集线箱各通道的仪器类

型不同，而读数仪本身并不能自动识别这些仪器的类型，如果不对读数仪自动测量的相应通道进行

仪器类型的配置，在进行数据的自动采集时，读数仪将使用默认的激励类型对各通道的仪器进行激

励并读数，这样可能会因激励类型的不匹配导致读数不稳定甚至错误读数。因此须按照本方法对读

数仪进行必要的配置设置，并将正确的配置参数下载到读数仪中，方法如下。 

1) 运行 BGK-408 通讯设置软件 COMMTEST408，并设置连接的端口号； 

2) 在出现的界面中点击“通道配置”，将会出现如下界面（首次启动默认的箱号为 01）。 

 

3) 首次运行时，将集线箱各通道的默认档位均为“B”档（激励类型），需要用户针对集线箱

仪器的接入类型进行配置后方可使用。 



BGK-408 振弦读数仪操作使用手册（REV.E） 

26 

4) 配置时，首先应选取集线箱的箱号通道范围，前 32 通道请选择 CH01—CH32，后 32 个通

道为 CH33—CH64。配置的箱号应与实际使用的箱号相符。当然有可能使用的是 1 台集线箱，也可

能使用的是 15 台集线箱，使用多少配置多少，按需配置。 

5) 在通道配置列表中，将各通道进行配置，即选择激励档位（A~F）；激励的档位与仪器的类

型有关，请参照下表对各进行选择配置，注意错误的配置将会造成读数仪读数异常或不稳定，因此

在配置前应对集线箱仪器类型列表规划并记录备案。 

激励类型 

（档位） 
基康传感器型号 适用范围 

A 所有传感器 尽可能不用 

B 
4300BX,44××,4210,45××, 

46××,4700,48××,49×× 
大多数仪器 

C 4000，4200 仅适用于小应变计 

D 4100，4150 微型应变计 

E 4300EX 软弱夹层应变计 

F 其它 其它类型 

注：除特别表明外，上表中的××及后缀可以是任意数值，只要型号的前两位与表中一致即可，

如 4580-1 对应 45××的类型，即“B”档。 

若上表中未列出，可选择“A”档或“F”档测试。通常情况下，4000/4200 使用“C”档，其余基康仪

器均可使用“B 档”获取读数。 

6) 所有的集线箱及各通道配置完毕后，点击“下载配置”按钮，即可将所有配置好的通道类型下

载到读数仪中保存，直到下一次下载或人工设置通道后产生改变。并且点击下载后，所有通道的配

置将会自动保存在配置数据库中，以后需要重新下载时只需再次下载为止，除非用户改变了设置则

需要重新配置并下载。 

注意在配置界面还有“保存配置”与“导入配置”两个功能按钮，“保存配置”用于保存当前所有 15

台集线箱的参数配置，方便以后调用。“导入配置”则是用于将原先所保存的配置数据重新加载到本系

统，以方便下载到当前的读数仪中。这样做的好处是，当更换了读数仪或读数仪维修后，原先的配

置参数可能不符或被清除，在使用前只需通过本通讯软件将以前保存的配置参数调用并下载到当前

读数仪中即可。 

7) 读数仪在使用过程中，若用户在读数仪上进行了激励类型(即档位)的的手动设置并改变，则

在下次自动测量时相应通道将会启用手动设置后的配置。因此在使用后，若没有特别要求，尽可能

不在读数仪上手动改变参数，若进行了改变，则在每次传输数据时通过电脑重新下载配置即可。 

8) BGK-408 有 00 与 01 两个存贮页面，在下载后，这两个页面的配置是相同的。因此读数仪
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可以存储最多 15 个集线箱在两次不同时间的读数。如今天的读数用 00 页面存储读数，明天的可以

用 01 页面存储读数，存储前应确认存储页面的设置无误。 

9) 使用自动测量方式时，每个通道的测量时间大约为 1 秒，组网状态下 15 个 64 通道的集线

箱大致在 15 分钟内可以全部测量并保存完毕。 

2.2. 16 台及以上多台集线箱配置 

实际应用中，由于 BGK-408 只能自动获取并 15 台集线箱所接仪器最多两次的数据，而一个工

程中可能有 16 台以上的集线箱，此时就会出现只能测前 15 台集线箱的数据，剩余的部分集线箱就

无法完成测量的现象，因此可以通过如下方式来完成测量。 

将一个工程中的多台集线箱按照每 15 台分为一个组，以某工程中有 56 台集线箱为例，共可分

为 4 个组，分别 A、B、C、D 四组，如将 A、B、C 各配置 15 台集线箱，D 组为 11 台（也可将 A、

B、C、D 各配置 14 台），集线箱的编号为 A1、A2、…、A15，B1、B2、…、B15，C1、C2、…、

C15，D1、D2、…、D11。 

根据各组集线箱所接入的仪器类型，按照组别用软件进行通道配置，配置方法如下： 

1） 首先配置 A 组的通道，配置方法同前，将 A 组的通道配置完毕后，点击“保存配置”以保存

A 组当前的配置，配置的文件名可命名为“A 组”，点击保存后将配置文件存储在计算机中。配置文件

是以扩展名为“.ini”的文形式保存的，用户请勿自行更改，以免产生错误。 

 

2） 按照上述方法配置 B 组的通道，然后保存 B 组配置，配置文件名可命名为“B 组”。按相

同方法配置 C 与 D 组并保存配置文件。 
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3） 每次自动测量前，将读数仪与计算机连接，运行本通讯配置软件，按照如图所示调用并导

入所需组的配置，如测量 A 组则导入 A 组的配置，测量 B 组则导入 B 组的配置，然后点击“下载配

置”。则当前配置被下载到读数仪中。 

 

4） 按照组别用读数仪测量完该组的所有集线箱后，将读数仪中所测数据导入到计算机中，注

意保存数据时应注意仍按组及测量时间命名数据文件名如用“A_20090128”表示 A 组所有集线箱中

的数据文件在 200909 年 1 月 28 日测量的数据。 

5） 测量数据保存在计算机中后，点击“通道配置”进入通道配置界面，点击“导入配置”，选择所

需测量组别的配置文件导入到计算机中，然后点击“下载配置”将当前配置下载到读数仪中。 

6） 使用读数仪到现场采集对应组别的各集线箱数据； 

7） 将读数仪数据上载到计算机，然后再次重复以上操作导入其它组的配置并进行测量，以完

成所有组别的配置。注意保存数据时应按组保存。 
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8） 完成所有组的测量。 

除上述方法外，还可使用多台读数仪分别按组配置后进行测量，缺点是每台读数仪要对应一个

组（即读数仪按组别专用）。 

A.3 BGK-408 与 BGK-AC 集线箱连接组网测量方法 

下述测量操作是基于读数仪的通道配置已经完成并且无误的状态下进行的。以下方法仅供参考，

详细连接可参见 BGK-408 读数仪使用手册集线箱组网连接内容或 BGK-AC 集线箱操作使用手册。 

1） 单箱测量 

将读数仪传感器信号连接线夹与集线箱的 5 芯信号输出线按照颜色对应连接，并将插头分别插

到读数仪与集线箱的信号输出插座上；将 RS-485 控制信号线与读数仪的 RS232/RS485 信号插座

连接，另一端连插入集线箱信号另一个输出插座上。注意，标配的通讯电缆是 RS232 与 RS485 共

用的，在 DB-9 插头一端有引出绿、白两条芯线，这两条芯线即为 RS-485 通讯控制线，专用于集线

箱的通讯控制。其中绿线为 RS485-B，白线为 RS485-A。连接接时应保持与集线箱的通讯控制线定

义一致。 

连接正确后，确认集线箱与读数仪电源呈开启状态，按一下读数仪上的自动（Auto）键，读数

仪将会按照箱号自动测量所有的仪器。 

读数仪具有集线箱箱号及接入仪器判断功能，对于不存在的集线箱将自动跳过；当已经存在的

某一个或部分通道上无仪器接入时，将会快速跳过而不予测量。 

只要确认整个系统中每台集线箱箱号是唯一的，则允许处于多个不同部位的箱体分开逐个进行

自动测量，但这些操作都是自动的，每次存储的数据将会按照箱号或设定的页面号存入读数仪中而

不会产生覆盖，同一页面采集或测量二次以上并保存时，新数据将会覆盖旧的数据。 

2） 多箱组网测量 

多箱组网测量是将二台以上的 BGK-AC 集线箱进行组网测量，以达到快速高效测量的目的，但

这种测量方式仅适合多个集线箱相对集中并便于组网的环境，操作步骤如下： 

将 2 台以上集线箱用 7 芯通讯线进行连接，7 芯通讯线由用户根据相邻两台集线箱距离的远近

用标配的 7 芯插头按照插针编号的顺序一一对应连接即可，然后将做好的 7 芯插头分别插到两台集

线箱的各自其中一个插座上（二个插座任选一个），若有更多台的集线箱，按照上述方式即首尾连接

的原则用 7 芯电缆串成一个网络。 
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接 220V电源 

RS485 信号接口 

BGK-AC 

自动集线箱 1 自动集线箱 2 

7 芯控制/信号电

连接到下一单元 BGK-408 

电源电缆 

BGK-AC 

 

用 RS-485 控制信号线连接首台集线箱空闲的信号输出插座，将集线箱 5 芯信号输出线插头连

接到首端或末端集线箱的空闲插座内，并将读数仪的传感器信号连接电缆与这根 5 芯电缆的信号输

出线对应连接，注意避免线夹间短路。 

集线箱上 7 芯插座的引脚定义如下： 

引脚编号 功能定义 备注 

1 黑（1） 接传感器信号线 1 

2 红（2） 接传感器信号线 2 

3 绿（3） 接传感器信号线 3 

4 白（4） 接传感器信号线 4 

5 蓝（5） 接传感器信号线 5 

6 RS485-A 通讯控制线 A(D+) 

7 RS485-B 通讯控制线 B(D-) 

7 芯插头与插座的引脚编号顺序实物图如下： 

 

7 

6 

5 

4 

2 

3 

1 

7 

1 

2 

3 

5 

4 

6 

7 针插头 7 针插座  

集线箱在组网时，应注意使用双绞线做为 RS485 控制信号线，其余 5 芯线也建议使用双绞屏蔽

电缆，尤其是振弦式仪器。 

当集线箱最远的距离超过 300m 时，应在最远端的集线箱的 RS485 接口上并联一个 120Ω 的电

阻，以避免干扰影响通讯。改电阻可直接跨接在集线箱主板的 RS485 端口上（A、B 端口），电阻选

用普通的 1/8W 金属膜电阻。有时，选用 120Ω 的电阻不一定合适完全合适，表现为通讯不稳定或

不正常，因此该电阻可在 120～500Ω 之间选取，并通过试验确定。 
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在进行 RS485 组网连接时，应注意通讯控制线缆相对集线箱必须是首尾连接而形成一串，不得

组成星形或出线交叉连接，如下下图所示，a、b、c 三种连接方式是错误的，而 d、e、f 则是正确

的。读数时可在首端读数，也可在末端读数。当网络较长时不推荐在中间任何一个节点读数。 

 
 

连接正确后，确认各集线箱与读数仪电源呈开启状态，按下读数仪上的自动（Auto）键，读数

仪将会按照箱号及通道号自动测量接入集线箱中的所有仪器并保存数据。 

相关电缆的连接详见本手册前面的内容及 BGK-AC 自动集线箱使用手册，或向基康仪器股份有

限公司咨询。 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


